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i Uvod

= Cil prace
= navrh mikrovinného obvodu pomoci evolucnich algoritm{
= Zjednoduseni
= navrh mikrovinného filtru
= sekvencné razené obvodové prvky, dvojbrany
= Useky koaxialniho vedeni
= zanedbani ztrat a odrazll
= Redeni
= evolucni algoritmus ~ postupny vyvoj obvodu
= pridani nebo odebrani dvojbranu

= zména jednoho &i vice parametrd
= zména poradi dvojbrand

zadani ~ utlumova charakteristika
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i Evolucni navrh obvodu (filtru)

= prace v iteracich
» vzdy s jednim obvodem ~ populace velikosti 1

= dokud neni nalezen pozadovany obvod
= Vybér operace

= pridani, odebrani prvku, zména parametru prvku, prohozeni
dvou prvkd

= volba parametr{ operace

= zvoleni prvku, vybér parametru a nové hodnoty, volba typu
dvojbranu

= provedeni operace

= vypocet chyby
= pokud se chyba snizila: optimalizace (lokalni prohledavani)
= chyba se nesnizila: stornovani operace
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i Vypocet chyby

= pouziti kaskadnich vinovych T-matic
= dvojbran ~ T-matice
= kaskada dvojbran@ ~ souéin T-matic 1 =1,,-1,, -
= prenos filtru 1/T

= chybova funkce |
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= Dolni propust

= do 2,6GHz utlum pod 1dB; nad 4,8GHz utlum alespon 30dB
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i Shrnuti

= Implementace
= JAVA
= pouzitelnost pri navrhu kaskadnich filtr(

= snadna rozsiritelnost programu
= pozadované utlumové charakteristiky
= jiné typy dvojbran{
= heuristiky ~ vybér operace, parametrd, optimalizace
= Dalsi V),/VO].
= obecnéjsi algoritmus pro navrh mikrovinnych obvod(
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Prvek (koax. vedeni) | Filtr1 F11tr2||Flltr3||Flltr4 Filtr 5[ Filtr 6][Filtr 7 Filtr 8 [Filer 9][Filtr 10
délka [mm] 11,89 4,86 48,57 94,14] 88,92] 4,02 59,84 66,71
1. | wnitini polomér [mm] || 0,854] 2,065 1,389] 1,113| 0,843] 0,059 1,543 1,797
wn&jsi polomér [mm] || 4,374[ 2,069 2,036[ 3,960| 2,756 2,771 2,000][ 2,533
délka [mm] 103,17]] 58,78 6,51 62,06] 62,83] 44,08 53,79 52,39
2. | wnitini polomé&r [mm] |[ 0,847| 0,050 0,050][ 0,050{ 0,050 0,055 0,052] 0,053
w&jsi polomér [mm] |[ 3,955[10,000 9,495([10,000][ 10,000] 8,897 9,993| 10,000
délka [mm] 74,30 3,64 64,27] 16,95] 23,06] 42,51 17,39| 26,43
3. wnitini polomér [mm] 0,447 0,774 0,184| 1,979 2.241| 4,677 2,490| 2,486
wn&j$i polomér [mm] || 5,584] 2,387 9,152 2,029| 2,349 5,453 2,545 2,602
délka [mm] 13,75][ 41,06 18,73] 58,66[ 2,01] 59,98 71,82 76,66
4. | wnitini polomér [mm] | 3,725 3,561 1,971| 0,056[ 1,648 0,051| 0,201] 0,364
w&jsi polomér [mm] [ 3,786[ 4,137 2,017|[10,000] 2,432[ 9,870 6,944] 9,965
délka [mm] 2,48] 61,48 56,14] 18,43] 57,40] 21,56 8,86 19,15
5. | witini polomé&r [mm] | 0,066[ 0,051 0,052| 1,559 0,054 2,103| 2,021] 3,284
w&jsi polomér [mm] [ 2,032[10,000 8,448[ 2,146[ 10,000 2,193 2,051] 3,490
délka [mm] 59,60[ 92,26 22,49][ 22,06] 69,05] 64,09
6. | witini polomé&r [mm] || 0,058| 1,086 1,912 2,060[ 2,665[ 0,050
wn&j$i polomér [mm] || 9,999] 3,627 2,000[ 2,155| 3,896 4,961
délka [mm] 16,75 68,02
7. | wnitini polomér [mm] 2,197 0,937
wne¢jSipolomér [mm] 2,252 4,923
délka [mm] 64,91
8. | wnitini polomér [mm] 0,098
wneéjsipolomeér [mm] 7,631
Poletiteraci 4255 191 6o 69 119 167] 121 60 85 113
Doba navrhu [ms] 46908|[ 14411] 6239| 6680] 10926 15782[ 16193] 14882] 6910] 8663
(z toho optimalizace) [ms1ll 11947| 13510[ 5999 6430| 10486 14972| 15072 14511| 6630| 8233
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